
 

 

   فهرست مطالب 
  

 فصل اول: «مدارهاي مغناطيسي» 

  ١ .......................................................... مقدمات و اصول اوليه در تحليل مدارات مغناطيسي   ): ١درسنامه ( 

  ١  .................. ................................ ................................ ................................ ................................ ................................     تعاريف مقدماتي

  ٢  ............................... ................................ ................................ ................................   مغناطيسي  هاي  سيستمتعيين جهت شار در  

  ٢  ................... ................................ ................................ ................................   ميدان و چگالي ميدان مغناطيسي    ترابطه بين شد

  ٣  ............ ................................ ................................ ................................ ................................ ................................   مدارهاي مغناطيسي 

  ٥  ............ ................................ ................................ ................................ ................................   هاي تحليل مدارهاي مغناطيسي روش 

 ١٣...................... ................................ ................................ ................................   ها پيچ محاسبه اندوكتانس سيم   : ) ٢درسنامه ( 

 ١٣  ................................ ................................ ................................ ................................ ................................   پيوندي و پراكندگي    شار

 ١٣  .................................... ................................ ................................ ................................ ................................   شار دور و شار معادل    

 ١٣  ......................... ................................ ................................ ................................ ................................ ................................   اندوكتانس  

 ١٤  .. ................................ ................................ ................................     محاسبه اندوكتانس خودي و متقابل در مدارات مغناطيسي

  ١٦.......... ................................ ................................ ................................ ................................ ................................   ماتريس اندوكتانس  

  ٢١............................................... ................................ ................................   ها پيچ محاسبه ولتاژ القايي در سيم   ): ٣درسنامه ( 

 ٢١  .............................. ................................ ................................ ................................ ................................     قانون فاراده و ولتاژ القايي

 ٢١  ................ ................................ ................................ ................................ ................................ ................................   ولتاژ خودالقايي  

 ٢١  ........ ................................ ................................ ................................ ................................ ................................   ولتاژ القايي تزويجي  

  ٢٧.......... ................................ ................................ ................................ ................................ ................................   دو حالت خاص در ولتاژ خودالقايي    بررسي

 ٣٠............ ................................ ................................ ................................   مغناطيسي   هاي تلفات انرژي در مدار   ): ٤درسنامه ( 

  »اصول تبديل انرژي الكترومكانيكيفصل دوم: « 

  ٣٧............................... ................................ ................................   هاي يك تحريكه اصول اوليه و بررسي مبدل   ): ١درسنامه ( 

  ٣٧  .......... ................................ ................................ ................................ ................................ ................................   اصول تبديل انرژي  

 ٣٨  .......................... ................................ ................................ ................................   هاي الكترومكانيكي يك تحريكه دل بمبررسي  

  ٥٠  .................. ................................ ................................ ................................   تعيين شكل استاندارد انرژي و كوانرژي در مسائل  

  ٥٥  ................... ................................   هاي يك تحريكه داراي مشخصه مغناطيسي خطي  محاسبه نيرو و گشتاور در سيستم

  ٦٨  ........ ................................   هاي گردان هاي چند تحريكه و انواع گشتاور توليدي در ماشين بررسي مبدل   ): ٢درسنامه ( 

  ٦٨......................... ................................ ................................ ................................   الكترومغناطيسي دو تحريكه    هايبررسي مبدل 

  ٧١  .................................... ................................   هاي دو تحريكه با مدار مغناطيسي خطي محاسبه نيرو و گشتاور در سيستم

  ٧٤  ..... ................................ ................................ ................................ ................................   هاي قطب صاف و قطب برجسته ماشين 

  ٧٥  .................. ................................ ................................ ................................ ................................   هاي دوار  انواع گشتاور در ماشين 

  
  

  »)DCهاي الكتريكي جريان مستقيم (ماشين فصل سوم: « 



 

 

  ٨٠  ......................   هاي جريان مستقيم / بررسي مولد تحريك مستقل اصول كار و ساختمان ماشين   ): ١درسنامه (  فهرست مطالب 

 ٨٠  ............ ................................ ................................ ................................     DCهاي  ساختمان و تعاريف مربوط به ماشين 

 ٨١  ................... ................................ ................................ ................................    DCهاي  ولتاژ القايي ايجاد شده در ماشين 

 ٨٢  .............. ................................ ................................ ................................     DCهاي  گشتاور القايي ايجاد شده در ماشين 

 ٨٢  ........... ................................ ................................ ................................ ................................   DCكموتاسيون در مولدهاي  

 ٨٢  ......... ................................ ................................ ................................ ................................     DCكموتاسيون در موتورهاي  

 ٨٣  ......................... ................................ ................................     DCهاي  شتاور القايي در ماشين محاسبه ولتاژ القايي و گ

  ٨٣  ............................................................. ................................ ................................ ................................   العمل آرميچر  عكس 

  ٨٤  .. ................................ ................................ ................................ ................................   اندازي مولدهاي جريان مستقيم  راه 

  ٨٥  ........ ................................ ................................ ................................ ................................     DCمشخصات اصلي مولدهاي  

  ٨٥  .................................... ................................ ................................ ................................   هاي الكتريكي  مقادير نامي ماشين 

  ٨٥  ............................................................. ................................ ................................   مدل مداري مولدهاي جريان مستقيم  

  ٨٦  ........................... ................................ ................................ ................................ ................................   مولد تحريك مستقل  

  ٨٦  ............................ ................................ ................................ ................................   باري مولد تحريك مستقل  مشخصه بي

  ٨٨  ........................... ................................ ................................ ................................   ي مولد تحريك مستقل  باردار مشخصه  

  ٩٣  ............................... ................................ ................................ ................................   ): بررسي مولد شنت ٢درسنامه ( 

  ٩٣  ............................... ................................ ................................ ................................   باري مولد تحريك شنت  مشخصه بي

  ٩٤  ............................... ................................ ................................ ................................   مشخصه بارداري مولد تحريك شنت  

  ٩٥  ............ ................................ ................................ ................................ ................................   اندازي مولد تحريك شنت  راه 

  ٩٦  ...................................................... ................................ ................................ ................................   مقاومت بحراني تحريك  

  ٩٧  ....... ................................ ................................ ................................ ................................ ................................ سرعت بحراني  

  ٩٩  ................ ................................ ................................ ................................ ................................ تحليل ترسيمي مولد شنت  

 ١٠٧  ......... ................................ ................................   حريك كمپوند بررسي مولدهاي تحريك سري و ت   ): ٣درسنامه ( 

  ١٠٧  ............................ ................................ ................................ ................................   باري مولد تحريك سري  مشخصه بي

  ١٠٨  ............................ ................................ ................................ ................................   مشخصه بارداري مولد تحريك سري  

  ١٠٩  ........................ ................................ ................................ ................................ ................................   كمپوند  تحريك  مولد  

  ١١٠  ........ ................................ ................................ ................................ ................................ باري مولد كمپوند  مشخصه بي

  ١١٠  ........................... ................................ ................................ ................................   مشخصه بارداري مولد كمپوند اضافي  

  ١١٠  ......................... ................................ ................................ ................................   مشخصه بارداري مولد كمپوند نقصاني 

  ١١٣  .......... ................................ ................................ ................................ ................................   تبديل مولد شنت به كمپوند  

  

  

  ١١٦  .......................   مباني موتورهاي جريان مستقيم / بررسي موتورهاي تحريك مستقل و تحريك شنت   : ) ٤درسنامه ( 

 ١١٧  . ................................ ................................ ................................ ................................   موتور جريان مستقيم با تحريك مستقل  

  ١١٨  .................... ................................ ................................ ................................   موتور جريان مستقيم با تحريك شنت يا موازي  



 

 

 ١١٨  ....................... ................................ ................................ ................................   تحليل بارداري موتور تحريك مستقل و شنت   فهرست مطالب 

  ١٣٣  ....................... ................................ ................................ ................................     بررسي موتور تحريك سري   ): ٥درسنامه ( 

  ١٣٣  .................... ................................ ................................ ................................ ................................ تحريك سري مشخصات موتور  

  ١٤٢  .......................... ................................ ................................ ................................     بررسي موتورهاي كمپوند   ): ٦درسنامه ( 

  ١٤٢  ............................................................. ................................ ................................ ................................   مشخصات موتور كمپوند  

 ١٤٤  ..................... ................................   SR:(Speed Regulation)درصد تنظيم سرعت در موتورهاي جريان مستقيم  

 ١٤٤  ...... ................................ ................................ ................................ ................................     DCاثر قطع تحريك روي موتورهاي  

  ١٤٧  .......................... ................................ ................................ ................................     DCاندازي موتورهاي  راه   ): ٧درسنامه ( 

  ١٤٨  ....... ................................ ................................ ................................ ................................   انداز مقاومتي موتور شنت  طراحي راه 

  ١٥٠  ... ................................ ................................ ................................     DCهاي  تلفات توان و راندمان ماشين   ): ٨درسنامه ( 

  ١٥٠  ................ ................................ ................................ ................................ ................................     DCهاي  تلفات توان در ماشين 

  ١٥٢  ......... ................................ ................................ ................................ ................................   هاي جريان مستقيم  راندمان ماشين 

  ١٥٩  . ................................ ................................ ................................     DCهاي كنترل سرعت موتورهاي  روش   ): ٩درسنامه ( 

  »ترانسفورمرهافصل چهارم: «

  ١٦٦  ........................ ................................ ................................     آل انسفورمر ايده ه ترانسفورمرها / تر اصول اولي   ): ١درسنامه ( 

  ١٦٧  ............................ ................................ ................................ ................................ ................................     ترانسفورمرهاانواع شار در  

 ١٦٧  ............... ................................ ................................ ................................ ................................     آلترانسفورمر ايده اساس كاركرد  

  ١٧١  ....................... ................................   ) راندمان   بار/ مدار معادل/ تلفات/ جريان بي ترانسفورمرهاي واقعي (   ): ٢درسنامه ( 

 ١٧٢  .................... ................................ ................................ ................................ ................................   مدار معادل ترانسفورمر واقعي  

 ١٧٩  .................................... ................................ ................................ ................................     هاقضيه انتقال امپدانس در ترانسفورمر

 ١٧٩  ........... ................................ ................................ ................................ ................................     رسازي مدار معادل ترانسفورمساده 

 ١٨٠  ...................................................... ................................ ................................ ................................   هاي تقريبي ترانسفورمر  مدل 

 ١٨١  .................... ................................ ................................ ................................ ................................       هارتحليل بارداري ترانسفورم 

 ١٨٢  ................................ ................................ ................................ ................................ ................................   تلفات در ترانسفورمرها  

 ١٨٤  ... ................................ ................................ ................................ ................................ ................................   راندمان ترانسفورمرها  

c(Kضريب بار  )    ................................ ................................ ................................ ................................ ................................ ..........  ١٨٦  

  

  

 

 ١٩٢  . ................................ ................................   پريونيتي)  فورمرها / مقادير نسبي ( هاي ترانس آزمايش   ): ٣درسنامه ( 

P.U)مقادير پريونيت   : Per Unit)    ................................ ................................ ................................ ..........................  ١٩٦  

 ٢٠٣  ............................. ................................   دار افت ولتاژ و درصد تنظيم ولتاژ ترانسفورمرها / ترانسفورمرهاي انشعاب   ): ٤درسنامه ( 

 ٢٠٣  .............. ................................ ................................ ................................ ................................     هارافت ولتاژ در ترانسفورم

  ٢٠٣  ..... ................................ ................................ ................................   رها با استفاده از دياگرام برداريبررسي ترانسفورم



 

 

 ٢٠٤  ...................................................... ................................ ................................ ................................     تفكيك تابع افت ولتاژ فهرست مطالب 

  ٢٠٤  ..... ................................ ................................     (V.R:Voltage  Regulation)درصد تنظيم ولتاژ ترانسفورمر  

 ٢١٢  ......... ................................ ................................ ................................     (Tap Changer)  دارترانسفورمرهاي انشعاب 

  ٢١٢  .................... ................................ ................................ ................................   جريان هجومي (يورشي) در ترانسفورمرها 

  ٢١٤  .. ................................ ................................ ................................ ................................ اتوترانسفورمرها   ): ٥درسنامه ( 

  ٢١٥  ........ ................................ ................................ ................................   پيچه به اتوترانسفورمر تبديل ترانسفورمر دو سيم 

 ٢٢٣  ............................................... ................................ ................................   نسفورمرها ): موازي كردن ترا ٦درسنامه ( 

 ٢٢٤  .................. ................................ ................................     جريان گردشي و توزيع توان در ترانسفورمرهاي موازي شده

 ٢٢٨  ...................................................... ................................ ................................   رها  ه بار در اتصال موازي ترانسفورم اضاف

  » آسنكرون (القايي)هاي فصل پنجم:«ماشين 

  ٢٣٤  .......... ................................ ................................ ................................     اصول اوليه موتورهاي القايي   ): ١درسنامه ( 

 ٢٣٤  ... ................................ ................................ ................................ ................................       هاي آسنكرونساختمان ماشين 

  ٢٣٦  .......................... ................................ ................................ ................................ ................................   ميدان گردان يا دوار  

  ٢٣٩  ........................... ................................ ................................ ................................   ليل ميدان دوار در حالت نامتقارن  تح

 ٢٤٠  ............... ................................ ................................ ................................ ................................ سرعت گردش ميدان دوار  

  ٢٤٠  ............. ................................ ................................ ................................ ................................   اصول كار موتورهاي القايي  

  ٢٤١  ................................ ................................ ................................ ................................   توليد گشتاور در يك موتور القايي  

  ٢٤٣  ............................... ................................ ................................ ................................   هاي القايي  مفهوم لغزش در ماشين 

  ٢٤٧  ................ ................................ ................................ ................................     هاي القاييحدود تغييرات لغزش در ماشين 

 ٢٥٢  ............ ................................ ................................     اي القايي مدار معادل، تلفات و راندمان موتوره   ): ٢درسنامه ( 

 ٢٥٨  .............. ................................ ................................ ................................ ................................     تلفات در موتورهاي القايي

 ٢٥٩  .................................... ................................ ................................     با استفاده از مدار معادل موتور القايي  توانتحليل 

 ٢٥٩  .................... ................................ ................................ ................................    دياگرام توازن قدرت در موتورهاي القايي

 ٢٦٤  .................. ................................ ................................ ................................ ................................     راندمان موتورهاي القايي

 ٢٦٧  ... ................................ ................................ ................................ ................................     انواع گشتاور در موتورهاي القايي



 

 

   فهرست مطالب 
  

 

 ٢٧٠  ......................... ................................ ................................   موتور القايي   گشتاور و  مدار معادل تقريبي / بررسي توان    ): ٣درسنامه ( 

  ٢٧٠  ............... ................................ ................................ ................................ ................................     مدار معادل تقريبي موتور القايي

 ٢٧٠  .................................... ................................ ................................ ................................   هاي القايي رابطه اصلي توان در ماشين

  ٢٧٢  ............................... ................................ ................................ ................................   هاي القايي  رابطه اصلي گشتاور در ماشين

  ٢٧٩  .......... ................................ ................................ ................................ ................................   بررسي بارگذاري روي موتور القايي  

  ٢٨٤  .......................... ................................ ................................ ................................   كنترل مشخصه گشتاور سرعت موتور القايي  

  ٢٨٨  ........................ ................................ ................................ ................................ ................................   هاي القايي   پايداري ماشين 

  ٢٩٣  ............................ ................................ ................................     موتورهاي القايي   و كنترل سرعت   اندازي راه   ): ٤درسنامه ( 

  ٣٠٢  .................. ................................ ................................ ................................ ................................   موتورهاي القايي  كنترل سرعت

  ٣٠٦  .. ................................ ................................ ................................   ها در موتورهاي القايي تحليل هارمونيك   ): ٥درسنامه ( 

  ٣٠٩  .................... ................................ ................................ ................................ ................................     ١٣٩٨سؤالات آزمون دكتري  

  ٣١٠  ................ ................................ ................................ ................................ ................................     ١٣٩٨پاسخنامه آزمون دكتري  

  ٣١٤  ..... ................................ ................................ ................................ ................................   ١٣٩٨  كارشناسي ارشدسؤالات آزمون  

  ٣١٦  .. ................................ ................................ ................................ ................................   ١٣٩٨  ارشناسي ارشدكپاسخنامه آزمون  

  ٣٢٠  .................... ................................ ................................ ................................ ................................     ١٣٩٩سؤالات آزمون دكتري  

  ٣٢١  ................ ................................ ................................ ................................ ................................     ١٣٩٩پاسخنامه آزمون دكتري  

  ٣٢٤  ..... ................................ ................................ ................................ ................................   ١٣٩٩  كارشناسي ارشدسؤالات آزمون  

  ٣٢٥  . ................................ ................................ ................................ ................................   ١٣٩٩  كارشناسي ارشدپاسخنامه آزمون  

  ٣٢٨  ............... ................................ ................................ ................................ ................................ ................................     منابع و مراجع

  

  

  


